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La mimographie, una escritura para las sefias de los sordos propuesta en el Siglo
XIX (cf. Bébian, 1825), reconoce tres elementos formales en una sefa: la parte que
actiia (subdividida en una parte pasiva y otra activa), la actividad ejecutada y la
expresion facial. Este articulo argumenta que en la mimographie se encuentran ya
los elementos basicos del sistema de notacion de Stokoe, que inicid la lingiiistica
de las senas en la década de 1960 (Stokoe 1993[1960]).
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A Historical Milestone in Sign Linguistics Revisited: Bébian’s Mimographie
in Stokoe’s Notation System

The mimographie, a writing system for signed languages proposed in the
Nineteenth Century (cf. Bébian, 1825), recognizes three formal elements in a
sign: the acting part (subdivided into a passive and an active part), the activity
carried out, and the facial expression. This article argues that the mimographie
already contains the essentials of Stokoe’s notation system, which is considered
as the cornerstone of sign linguistics (Stokoe 1993 [1960]).

Keywords: mimographie, history of sign linguistics, transcription of gestures,
Auguste Bébian, William Stokoe.

Retour a un moment historique de la linguistique des langues de signes: la
mimographie de Bébian dans le systéme de transcription de Stokoe

La mimographie, une écriture pour la langue des signes des sourds proposée au
XIXesiecle (cf. Bébian, 1825), distingue trois éléments formels dans un signe, la
partie agissante (subdivisée en une partie active et une partie passive), I'activité
exécutée et I'expression faciale. Cet article argumente que dans la mimographie

1 Este articulo es parte de una investigacion en curso, financiada por su autor, acerca de la
obra lingfiistica de Auguste Bébian.
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on trouve déja les éléments de base du systeme de notation de Stokoe quia été a
l'origine de la linguistique des signes dans les années 60 (Stokoe 1993 [1960]).

Mots clés : mimographie, histoire de la langue des signes, transcription des
gestes, Auguste Bébian, William Stokoe.

Figura 1. Roch Ambroise Auguste Bébian
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El maestro guadalupefio Roch Ambroise Auguste Bébian (1789-1839)
es una figura esencial en la historia de la sordera. Considerado por sus
contemporaneos sordos como el primer docente oyente que domin¢ a la
perfeccion la lengua de seias (Berthier, 1839), Bébian fue ademas maestro
de los pioneros del movimiento asociativo sordo (Karakostas, 1993), el
primer tedrico de un modelo bilingiie para las escuelas de sordos (Cuxac,
1983), el primero en demostrar que las sefias de los sordos pueden ser
escritas a partir de un andlisis de sus formas (Fischer, 1995), y el fundador
de la educacion publica de su pais natal (Cuxac, 2004). Pero a pesar de ser
bien citado, Bébian es muy mal conocido. Esto es particularmente cierto
en relacion con su obra lingtiistica, cuya trascendencia es apenas referida.
Se han sefialado con frecuencia, pero discutido muy poco, las semejanzas
entre la mimographie, el sistema de notacion de las sefias propuesto
por Bébian, y el sistema de notacion de William C. Stokoe, aparecido a
mediados del Siglo XX (Stokoe 1993[1960]), y que es considerado como
el inicio de la descripcion cientifica de las lenguas de sefias de los sordos.
Tales semejanzas seran objeto de las paginas que siguen.
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INTRODUCCION

En dos libros publicados en Paris en la primera mitad del Siglo XIX
(Bébian, 1817; Bébian, 1825), Bébian presentd la mimographie, un modelo de
notacion para las sefias de la escuela de sordos. En la mimographie, segin
han argumentado algunos estudios (Cuxac, 1983; Cuxac, 2004; Fischer,
1993; Fischer, 1995; Bernard, 1995; Renard, 2004; Oviedo, 2007), aparecen
ya los rasgos esenciales del andlisis estructural de las sefas, a saber,

* que éstas pueden descomponerse en aspectos formales
(principalmente el drgano articulador y la actividad
realizada);

* que cada aspecto presenta un niimero limitado de elementos; y

* que los cambios en las sefias pueden representarse como
cambios en el nivel de esos elementos.

La mimographie consta de caracteres que representan partes del cuerpo,
relaciones espaciales entre ellas, movimientos y expresiones faciales. Esos
caracteres, escritos de izquierda a derecha segtin un determinado orden,
permitirian, en opinién de Bébian, transcribir facilmente cualquier sefia”.
La mimographie contiene interesantes similitudes con el sistema de
notacion propuesto por William C. Stokoe (Stokoe, 1993[1960]; Stokoe,
Casterline & Croneberg, 1965), considerado el fundamento histdrico de
la lingtiistica de las lenguas de sefias (McBurney, 2001). Stokoe conocia el
trabajo de Bébian, al cual se refirid en su libro de 1960 como un “ingenioso
intento de disefiar un sistema de escritura parala lengua de sehas natural

2 Desde la mimographie, la mayoria de diversos sistemas lineales de notacion de las sefias de
los sordos estan basados en el modelo de la escritura alfabética usado en occidente. Estos sistemas
de notacion han sido y son profusamente usados en la investigacion de las lenguas de sefias y han
conocido diversos desarrollos, entre los cuales se destaca el Sistema de Notaciéon de Hamburgo
para las Lenguas de Sefias, HamNoSys, de Prillwitz y sus colaboradores (Prillwitz, Leven, Zienert,
Hanke & Henning, 1989). Desde finales de la década de 1980 se desarrollan, asimismo, propuestas
esencialmente diferentes para la representacion de las sefias, en las cuales, a diferencia de las que
siguen el esquema lineal iniciado por la mimographie (donde todos los componentes concurren
de modo simultaneo), los componentes de las sefias aparecen como secuencias de momentos de
actividad o inactividad constituidos a su vez por “racimos” de aspectos articulatorios simultaneos,
tales como forma y orientacion de la mano, lugar del cuerpo, etc. (cf. Liddell & Johnson, 1989;
Oviedo, 2001). Los sistemas que incluyen la secuencialidad en la representacion siguen sin recibir
una aceptacién mayoritaria entre los investigadores de las lenguas de sefias, a despecho del peso
tedrico de los cuestionamientos que hacen a la representacion lineal (cf. Liddell, 1984).

3 Texto original: “ingenious attempt to devise a system of writing for the natural sign
language”.
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(Stokoe, 1993[1960], pp. 12-13), pero no parece considerar la mimographie
como antecedente inmediato para el desarrollo de su sistema. Con la
posible excepcion de los trabajos sobre la mimographie que mencioné arriba,
todos los ensayos que conozco sobre la historia de la lingiiistica de las
lenguas de sefias subrayan que los estudios previos a la obra de Stokoe no
le aportaron a ésta nada aprovechable (cf. Baynton, 2002, p. 13).

Cuxac (2004) compara en algun detalle la mimographie y el sistema de
Stokoe. Concluye que aun cuando Stokoe tuvo que haberse inspirado en
la mimographie (Cuxac, 2004, p. 84), el examen atento de las transcripciones
con que Bébian ilustra su obra “lleva a constatar que la diferencia entre
Bébian y Stokoe es mucho mas importante de lo que podria parecer”
(Cuxac, 2004, p. 84).

Este articulo retomara la discusion planteada por Cuxac, y sugerira
reconsiderar algunas de sus conclusiones, a partir de la revision de
diversos ejemplos ofrecidos por Bébian en la tercera tabla (Figura 2
Planche III) de su obra de 1825. Varios de esos ejemplos, que no son
mencionados por Cuxac en su comparacion, presentan interesante
evidencia sobre las similaridades entre ambos sistemas.

Breve noticia acerca de la vida* y la obra de Bébian

Bébian naci6 el 04 de agosto de 1789 en Pointe-a-Pitre, Guadalupe. Fue
enviado a estudiar el bachillerato en Paris. Su padrino, Roch Ambroise
Sicard, era entonces director de la escuela de sordos de esa ciudad. Bébian
frecuentd esa institucion, donde aprendio la lengua de sefias y se familiarizd
con los métodos de ensefianza. Pronto not¢ las desventajas pedagogicas del
sistema de sefias usado en la escuela, las sefias metodicas (sigres méthodiques)
inventadas por de1'Epée y “perfeccionadas” por Sicard. Bébian comenzd
a trabajar como maestro en la escuela, y alli escribid sus primeras obras,
en las que propuso reformas radicales, basadas en el uso de la lengua de
sefias francesa en el aula. Sus éxitos como maestro fueron registrados para
la posteridad por varios de sus alumnos sordos (Berthier, 1839). En 1834
regresd a Guadalupe, donde fund¢ la primera escuela publica del pais.
Bébian fallecid en Pointe-a-Pitre el 24 de febrero de 1839.

Bébian dedico toda su obra al proyecto de reformar la educacion
de los sordos en Francia. En ese contexto publicé sus dos libros (Bébian,

4 La tinica biografia suya es el breve libro de su ex-alumno Ferdinand Berthier, en 1839.
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1817; Bébian, 1825) que podemos considerar de tematica lingtiistica. No
voy aqui a comentar sus contenidos, que son objeto de publicaciones
anteriores (Renard, 2004; Cuxac, 2004; Cuxac, 1983; Bernard, 1995;
Fischer, 1995; Fischer, 1993; Blanchet, 1850). Me limitaré a resumir los
principios de su sistema de notacion, su mimographie, para que los lectores
que no lo conocen puedan seguir mis argumentos mas adelante.

Cémo funciona la mimographie

La mimographie es un sistema de notacion de base fonética (Fischer,
1995): identifica partes formales en las sefias y las etiqueta con caracteres
graficos para escribirlas tal como escriben las palabras de una lengua
hablada. Como lo expresa el mismo Bébian:

Cada sena esta compuesta de uno o mas gestos. El gesto es un movimiento
de una parte del cuerpo o de todo el cuerpo. De este modo, para escribir
la sefia, todo lo que necesitamos indicar es cual es la parte que gesticula
y su movimiento® (Bébian, 1817, p. 29).

En algunas sefias hace falta transcribir, también, la expresion facial
(physionomie).

La mimographie (Bébian, 1825) contiene tres tablas (planches) con
figuras y transcripciones: las dos primeras tablas muestran los caracteres
con que se escriben las sefias. Estos se ordenan en cinco series, que
corresponden a los siguientes aspectos: (1) los caracteres que indican el
movimiento (planche I); (2) los acentos que modifican a los anteriores,
indicando modalidades como la velocidad, el ritmo, etc. (planche I); (3)
los caracteres de la mano (planche II); (4) las diversas partes de la cabeza
y del cuerpo (planche II); y (5) la expresion facial.

Los caracteres de la mimographie son en su mayoria iconicos (sus
formas corresponden a las formas de lo representado, para que sean
facilmente recordados —Bébian, 1825, p. 20), y muchos de ellos se
construyen analiticamente (con partes —rayas, “acentos”, etc.— que se
pueden cambiar para modificar una forma bdsica). En total, el sistema
consta de unos 190 caracteres.

5 Texto original: “Chaque signe est composé dun ou de plusieurs gestes; le geste est un
mouvement partiel ou général du corps. Il suffira donc pour écrire le signe, de pouvoir indiquer la
partie gesticulant et le mouvement qu’elle exécute.”
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Figura 2. Mimographie, Planche III

La tercera tabla, Planche III (Figura 2), se titula Empleo de la
Mimographie. Ella contiene dos series (A y B) de ejemplos de uso del
sistema. La Serie A consta de 19 ejemplos y la Serie B, de 24. Los caracteres
se presentan en la transcripcion segtn el siguiente orden: caracteres
del 6rgano que articula — caracteres del movimiento — caracteres de
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la expresion. Estos ultimos no son de aparicion obligatoria (pues la
transcripcion de muchas sefias no los requiere)°. Voy en los parrafos
siguientes a explicar algunas de las transcripciones de la Planche III.

Tabla 1.7 Ejemplos de uso de la mimographie.

Transcripcion | Ejemplo Fuente
1 A-F1,

N Planche III
) A-F2,

M Planche III

Cd | | e
Planche III

Ve | * | now
= Planche III

[‘ 5 B-F16,
2 (I) Planche III

6 B-F5,
v Planche III

” B -s.n,
3 —< G Planche I1I
3/ Q 8 B-s.n,
(b Planche III
: g B -s.n,
O de Planche III

6 Este esquema es expuesto explicitamente por Bébian: “Nous savons déja indiquer, par nos
chiffres mimographiques, et 1’organe qui gesticule et le mouvement qu'il exécute. Nous pouvons
donc écrire la plus grande partie des signes.// Mais il arrive souvent que le signe est modifié par
le mouvement de la physionomie : il faut donc pouvoir écrire ce troisieme élément du langage
mimique” (Bébian, 1825, p. 17)

7 Los ejemplos de la Tabla 1 y en el resto del texto son reproducciones hechas por mi a partir
del original de Bébian.
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La Serie A corresponde a sefias en las que el ojo es el articulador®.
El ejemplo 1 (Tabla 1), corresponde a esa serie. Muestra el caracter del
0jo @ seguido por el de movimiento lineal de abajo hacia arriba (w), lo
que representa la accion de mirar hacia lo alto. El ejemplo 2 se presenta
como oposicion al anterior, al cambiar el segundo caracter por el de
movimiento lineal de arriba hacia abajo (m): “mirar hacia abajo”.

Los ejemplos de la Serie B corresponden a sefias en las que el
articulador es la mano. Una transcripcion de esa serie es ilustrada en
el ejemplo 4 (Tabla 1). Vemos alli el caracter n, que informa sobre la
forma de la mano izquierda (todos los dedos extendidos; pulgar abierto
y alineado con la palma) y su orientacion espacial (palma hacia el frente,
base hacia el suelo)’. El segundo caracter, <, transcribe el movimiento,
que en la mimographie combina siempre la direccion (aqui de atras hacia
adelante) con el contorno descrito (lineal, aqui). La sefia del ejemplo 4
significa “pronombre de segunda persona singular”. Una secuencia mas
compleja se observa en el ejemplo 5 (Tabla 1). La transcripcion consta en
ella de tres partes: la primera es . Corresponde al 6rgano articulador
(la mano izquierda abierta, con los dedos hacia arriba y la palma hacia el
lado interior: |r; y la mano derecha en equivalentes forma y orientacion:
wl, tienen las palmas juntas: lo indica la raya horizontal entre ambas).
La segunda parte, ¢, es el caracter de movimiento lineal hacia atras. La
tercera parte es ¢ , la expresion facial de respeto. La sefia tiene la siguiente
forma: las manos abiertas y unidas por las palmas se acercan al pecho,
mientras se adopta una expresion de respeto. Bébian la traduce como
priere, supplication (oracion, suplica) (Bébian, 1825, p. 25).

LAS DIFERENCIAS ENTRE LOS SISTEMAS DE BEBIAN Y DE STOKOE

En su discusion sobre la mimographie, Cuxac (2004) argumenta que ya Bébian
habia descubierto que las sefias pueden ser descompuestas en lo que Stokoe
llamara mucho después “parametros”. Debido a que Stokoe conocia la
mimographie, puede pensarse que inspirara su trabajo en el de Bébian.

8 Estos ejemplos son inusuales para el usuario de cualquier sistema moderno de notacion,
en los que la mano tiene el rol esencial como érgano articulador. Mas adelante, en la discusion,
volveré sobre este punto.

9 Los aspectos formales que en la lingtiistica moderna corresponden a la configuracion
manual y a la orientacion concurren siempre juntos en la mimographie, bajo el mismo caracter.
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Cuxac advierte que existen sin embargo grandes diferencias entre
este sistema de notacion y el de Stokoe. Ambos autores perseguian
objetivos muy diferentes. Asi, mientras que Stokoe buscaba patrones
lingiiisticos, Bébian procuraba transcribir exactamente lo percibido por
el ojo, y hacerlo de modo eficiente y rdpido. De alli que privilegiara
la economia grafica sobre la coherencia tedrica (Cuxac, 2004, p. 87).
Esto podria explicar que algunos de sus caracteres sean compuestos
de elementos graficos menores (caso de los caracteres que indican el
movimiento, por ejemplo), mientras que otros sean simples (caso de los
caracteres de varias partes del cuerpo, por ejemplo). Otra diferencia muy
importante es que mientras para Bébian no juega ningun papel el que
un elemento de su sistema sea o no portador de sentido, para Stokoe,
lingiiista estructural, esto juega un rol esencial *°.

Otra diferencia importante, sefiala Cuxac, esta en el tratamiento
dado por ambos autores a las formas de la mano. Bébian incluye
unicamente caracteres para transcribir formas de la mano que tengan
todos los dedos extendidos. En la nota que incluye al pie de la Planche
ITI, Bébian explica que los dedos se indican con nimeros: 1 para el
pulgar, 2 para el indice, etc. Interpretando esto tltimo del mismo modo
que Fischer (1995), Cuxac sugiere que con tal convencion podrian ser
modificados los caracteres basicos de la mano (sefialando con ellos qué
dedos se seleccionarian) para generar nuevas formas, pero que incluso
asilalista de formas obtenidas no incluiria sino las diez configuraciones
mas comunes observadas en las lenguas de sefias (Cuxac, 2004, p. 88).
Stokoe, en cambio, propone una lista de 19 configuraciones basicas,
etiquetadas con letras referidas al alfabeto manual, y que pueden ser
modificadas con diacriticos para generar otras nuevas.

Pero la diferencia mas notoria sefialada por Cuxac esta en que
Bébian no parece haber considerado la existencia de un elemento
equivalente al que hoy conocemos como locacion, en el sentido del
aspecto tab de la notacion de Stokoe (Stokoe, 1993[1960]), es decir, como
emplazamientos corporales en relacion con los cuales se ubica la mano

10 Esto explica por qué en la mimographie los caracteres de la fisionomia, portadores de
sentido, aparezcan en el mismo nivel que los demas caracteres, que parecen ser unidades de un nivel
previo al sentido. Stokoe era consciente de este problema tedrico, y por eso excluyo la expresion
facial de los parametros de su sistema, relegandola al rol de rasgo suprasegmental. La representacion
(habida cuenta de estatus tedrico) de la gestualidad no manual es un aspecto problematico en todos
los sistemas de notacion y transcripcion de las sefias desarrollados hasta ahora.
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(Cuxac, 2004, p. 90). Para probarlo, Cuxac comenta dos ejemplos de la
Planche III (Bébian, 1825) en los cuales esta ausente la informacion del
lugar ocupado por la mano, aunque ésta resulta indispensable para
reconstruir la forma de la sefia a partir de la transcripcion. El primero
es mostrado en el ejemplo 3 (Tabla 1) la sefia de primera persona. Alli,
C= indica la forma y la orientacién (abierta, palma hacia el sefiante)
de la mano derecha, el érgano articulador. El simbolo  corresponde
a un movimiento lineal de delante hacia atras. La sefia es descrita ast:
se trata de la mano que va a apoyarse, abierta, contra el pecho (Bébian, 1825,
p- 23). Pero ni el pecho ni el contacto de la mano sobre €l aparecen en
la transcripcion ;Donde comienza o termina la sefia? Algo similar se
observa en el ejemplo 6 (Tabla 1), la sefia de tiempo pasado, cuyos tres
simbolos indican: V, la forma de la mano (dedos extendidos y aplanados,
pulgar opuesto) y su orientacion (base al suelo, palma hacia arriba);

, la direcciéon del movimiento (curva hacia atrds y hacia arriba); y n:
movimiento prolongado. Bébian describe asi la sefia: gran movimiento
hacia atrds por encima del hombro (Bébian, 1825, p. 24). En el ejemplo 6
tampoco aparece esta ultima informacion ;Si esta se tuviera que inferir
siempre de una posicion espacial neutra, no marcada, al inicio de todas
las sefias (como en el caso de la locacién neutra que Stokoe etiqueta como
“@” [Stokoe et al. 1965]), por qué no lo considera Bébian como un cuarto
elemento del sistema? (Cuxac, 2004, p. 90).

LOS EJEMPLOS FINALES DE LA PLANCHE 111

Cuxac no toma en cuenta, para su argumentacion, todos los ejemplos
ofrecidos por Bébian (1825). En ella quedan fuera las tres transcripciones
finales de la Planche III (Bébian, 1825), mostradas en la Tabla 1 como
ejemplos 7, 8 y 9. Ninguno de ellos es explicados en el libro; las sefias
que transcriben tampoco son descritas, ni se ofrece traduccion de ellas.
Sin embargo, los tres ejemplos van acompanados de una nota al pie
cuya informacion permite completar su interpretacion. La mencionada
nota al pie reza:

(*)ponemos un punto sobre el signo de la parte que permanece inmévil ;
un trazo sobre el de la parte hacia la cual se dirige el movimiento, y dos
puntos si, en su movimiento, la mano se acerca sin tocarla. Los dedos

302 Universidad del Valle



Vuelta a un hito histérico de la lingiiistica de las lenguas de sefias: la mimographie de Bébian ...

se indican: el pulgar por 1, el indice por 2, etc encima del caracter de la
mano!! (Bébian, 1825, Planche III)

En el ejemplo 7 (Tabla 1) la secuencia 3= corresponde al drgano que
articula. La segunda, €, al movimiento (lineal de izquierda a derecha).
La informacion del 6rgano que articula es sin embargo mas compleja
aqui que en todos los demas ejemplos anteriores mostrados en el libro.
Vemos en primer lugar el caracter de la cara, 3, conun punto encima. Este
punto, segun la referida nota, marca la parte que permanece inmovil. Una
raya horizontal une el cardcter de la cara con el de lamano (C: todos los
dedos extendidos, la palma hacia atras, las puntas hacia la izquierda), lo
que significa que ambas partes estan en contacto (cfr. el ejemplo 5, Tabla
1. La explicacion correspondiente aparece en el texto de Bébian (1825, p.
24). La sefa asi transcrita seria: la mano abierta aparece en contacto con
la cara; y luego la mano se aparta de ese punto, desplazandose hacia la
derecha en linea recta. El érgano que articula implica, en este ejemplo,
tanto una parte pasiva, la cara, como una parte activa, la mano.

La primera parte del ejemplo 8 (Tabla 1) muestra al simbolo de la
cara con una raya horizontal encima, lo que segtin la nota referida marca
la parte hacia la cual se dirige el movimiento y que es tocada. La linea
oblicua a la derecha indica “lado derecho de” (Bébian, 1825, p. 24). El
cardcter siguiente, Q, corresponde a la mano derecha abierta con la palma
hacia atras y las puntas de los dedos hacia arriba. La secuencia descrita
corresponde al érgano que articula y estd compuesta asimismo por una
parte pasiva, el lado derecho de la cara, y otra activa, la mano. El caracter
final, ®, informa del segundo elemento de la sefia, un movimiento lineal
de adelante hacia atras. La sefia asi transcrita tendria la siguiente forma:
la mano derecha abierta, con la palma hacia atras y los dedos hacia arriba,
se acerca de adelante hacia atras a la parte derecha de la frente y la toca.

El ejemplo 9 (Tabla 1) es similar a los anteriores. La sefia que
transcribe tendria la siguiente forma: la mano derecha abierta, palma al
sefiante y puntas arriba (), se mueve en linea recta, de adelante hacia
atras () y se acerca, sin llegar a tocarla ("), a la cabeza (3).

11 Texto original: “(*)on mettra un point sur le signe de la partie qui reste immobile; un trait
sur celui de la partie vers laquelle se dirige le mouvement, et deux points si, dans son mouvement,
la main en approche sans le toucher. Les doigts s'indiquent : le pouce par 1, 'index par 2 & sur
le caractére de la main.”
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DISCUSION

No voy a abordar aqui el tema de las diferencias y/o semejanzas tedricas
entre ambos sistemas. Hacerlo implicaria una empresa aparte, en la que
la mimographie fuera puesta en contexto con las ideas lingiiisticas de su
tiempo. Esta necesidad ha sido esbozada ya en los trabajos de Fischer
(1993 y 1995). Voy a fijar mi atencion en los aspectos formales a los cuales
me referi antes: el tratamiento de las formas de la mano y la aparente
ausencia de la locacion en la mimographie.

El tratamiento de la mano

En su nota a las transcripciones aqui presentadas como ejemplos 7, 8
y 9 propone Bébian etiquetar los dedos con ntimeros del 1 al 5. Tanto
Cuxac (2004) como Fischer (1995) sugieren que esta indicacion de los
dedos permitiria modificar las formas de la mano de la Planche II (que
solo muestran configuraciones con todos los dedos seleccionados), para
generar nuevas configuraciones. Ni Fischer (1995) ni Cuxac (2004) ilustran
su sugerencia. Yo he probado hacerlo, y he encontrado que anteponer
el caracter de movimiento de cierre a la configuracion, y escribir sobre
el cardcter de la mano algiin nimero, permitiria escribir que el dedo
sefialado por ese niimero se cierra. Si escribimos el acento diminutivo
sobre el caracter de movimiento de cierre, estariamos representando asi
un cierre solo parcial de los dedos indicados, con lo que podria expresarse
una flexién incompleta o redondeamiento. He aplicado estos principios
alas cuatro formas basicas ofrecidas por Bébian y generado asi una lista
de mas de 80 configuraciones diferentes, entre las que estan todas las
que contiene el sistema de Stokoe, con excepcion de las etiquetadas por
Stokoe como 5y V*2 (no he encontrado en la mimographie un caracter para
indicar “separacion”). Sin embargo, considerando el contexto en que
aparece esa instruccidn, creo que Bébian queria referirse con ella sélo al
uso de los dedos como articuladores pasivos (locaciones particulares) y
no la concibié como una manera de generar nuevas formas de la mano.
Algo que viene a apoyar esta idea es que las transcripciones derivadas

12 La primera de estas, “V”, corresponde a la forma de la mano con los dedos indice y medio
extendidos y separados (como en el gesto de “victoria”); “5” corresponde a la forma de la mano
con que se indica esa cantidad en los paises occidentales: todos los dedos extendidos y separados.
En ambas formas de la mano, la separacién de los dedos es un rasgo marcado.
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dela aplicacion de este principio, silo he interpretado de modo correcto,
serian demasiado complicadas de leer y escribir. Esto iria en contra de
la simplicidad que el sistema requeria, para Bébian. En cualquier caso,
Bébian ofrece, en otra parte de su libro de 1825, un método para escribir
los caracteres de las formas de la mano: “Adoptaremos el dibujo de la
misma mano reducida a su trazo esencial, es decir, con un lapiz, se sigue
el contorno de la mano apoyada sobre una mesa o sobre un papel.”
(Bébian, 1825, p. 14). Tal vez ésta, y no la sugerida por Fischer (1995) y
Cuxac (2004), y que yo he ilustrado antes, seria la solucion en que pensé
Bébian para completar su propuesta.

Otro punto que quiero abordar en relacion con el tratamiento de la
mano, al cual ningtin estudio previo que yo conozca se ha referido todavia,
es el hecho de que tanto Bébian (1825) como Stokoe (1993[1960]) retinen,
bajo un mismo criterio, la informacion relativa a la configuracion adoptada
por lamanoy a su orientacion espacial, que en todos los estudios publicados
a partir de la década de 1970 son considerados como dos parametros
independientes de la sefia (cf. Klima & Bellugi, 1979; Battison, 1978).

En la Planche 1I de su libro de 1825, Bébian ilustra cuatro formas
diferentes de la mano, todas con los cuatro dedos seleccionados y que
en dos de ellas interactuan con el pulgar. Los caracteres asignados
determinan no so6lo la forma en que aparecen los dedos y el pulgar, sino
ademas la orientacion de la mano en el espacio, lo que esta determinado
por la forma en que la percibe quien sefia. Esto se ilustra en la Figura 3,
un detalle de la Planche II.

Wﬁ@@@@@@
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Figura 3. Mimographie, Planche II (detalle)
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Un mismo caracter puede disponerse sobre el papel, asi, de cuatro
diferentes formas, para representar el mismo numero de cambios de
orientacion de una mano: N |, \J , 2, ~>. El mismo principio es usado
en la representacion del movimiento. El cardcter de movimiento simple
(lineal) puede significar, seguin su rotacion, por ejemplo, movimiento
lineal hacia arriba (\lJ), hacia la derecha (€), hacia la izquierda (3), 0
hacia abajo (/™). Esta convencion de rotar un caracter sobre el papel
para expresar de modo combinado forma y orientacion se entiende en
el contexto del interés de Bébian por hacer corresponder la forma de los
caracteres con la forma de los 6rganos o actividades representados.

En el sistema de Stokoe, las formas de la mano se enumeran en
el componente dez: hand configuration. Las unidades de este pardmetro
consisten en determinadas posturas de los dedos y el pulgar. Estas
posturas se etiquetan con letras latinas y nimeros arabigos (por su
similaridad con las formas de la mano usadas en el alfabeto y el sistema
numérico manuales de los sordos de Estados Unidos). Stokoe considera
que la orientacion de la mano en el espacio es también parte de dez.
Para tal rasgo no asigna ninguna denominacién. En algunas ocasiones
lo define a partir de “la direccion en que apuntan los dedos”* (Stokoe
et al., 1965, p. ix) o a partir de la direccion de la palma, “la direccion en
que se sostiene la mano o manos ... con la palma hacia arriba ...0... la
palma hacia abajo”'* (Stokoe et al., 1965, p. xiii). Para marcar este rasgo,
escribe ala derecha de la etiqueta de dez, un caracter de sig (movimiento)
en subindice. Asi, por ejemplo, B, representaria la mano abierta, con los
dedos juntos y la palma hacia el frente; B, la mano abierta, con la forma
descrita y la palma hacia el sefiante; B la misma forma de mano con la
palma hacia abajo, etc.

En el diccionario de ASL abundan los ejemplos en los que dos sefas
se oponen exclusivamente por variaciones en la orientacion. Es el caso
de las senias mondays (W, ") y wednesdays (GW,") (Stokoe et al., 1965, p.
100). Todo en ambas es idéntico, con excepcion de la orientacion. Desde
una perspectiva estructuralista, es dificil de entender por qué Stokoe, que
distinguid en su sistema los rasgos configuraciéon manual y orientacion
al punto de asignarles simbolos independientes y de escribirlos en
secuencia, no reconocio a la orientacion el rango de pardmetro. No voy

13 Texto original: “the direction in which the fingers point”
14 Texto original: “the way the hand or hands are held ... palm up ...or... palm down”
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aintentar dar respuesta a este asunto. Cerraré este punto mencionando
una vez mas que, al igual que Stokoe, Bébian también considera la forma
de la mano y su orientacion espacial como un tinico elemento.

La “locacion” en la mimographie

Los ejemplos 7, 8 y 9 transcriben el 6rgano que articula como un
compuesto formado por una parte activa (la mano) y otra pasiva (la
cara o la cabeza) en relacion con la cual acttia la primera: la mano esta
en contacto con ella al iniciar la sefia (ejemplo 7); la mano se acerca a
ella y la toca (ejemplo 8); la mano se acerca a ella sin tocarla (ejemplo
9). Por lo que se infiere de la linea final de la nota al pie, es posible que
ese rol pasivo sea también ejercido por la mano izquierda, y en tal caso
pueden discriminarse en ella, por separado, los dedos (el pulgar como
1, el indice como 2, etc.) como locaciones con las que la mano derecha
esta en contacto al iniciar la sefia; hacia las cuales se mueve y contacta;
o hacia las cuales se mueve sin contactar. Bébian estaba transcribiendo,
en estos tres ejemplos, un elemento equivalente a la locacion de los
sistemas modernos.

Esta interpretacion permitiria entender por qué Bébian present6
también, entre los 6rganos que articulan, partes del cuerpo que son
incapaces de movimiento voluntario (pecho, axilas, dientes, orejas).
Cuando piensa en el 6rgano que se mueve no se limita a la parte del
cuerpo que efectivamente se estd moviendo, sino también a aquellas
partes del cuerpo en relacion con las cuales acttian las primeras. Esta
vision es comparable a la de los primeros estudios fonéticos, que si
bien reconocen que en la produccién de los sonidos algunos drganos
se mueven (la lengua, por ejemplo) mientras que otros no (los dientes,
por ejemplo), no separan unos y otros en distintas categorias, sino que
los clasifican juntos, oponiéndose como conjunto a la corriente de aire®.
Las clasificaciones en las que el lugar de articulacion se separa del modo
parecen ser propias de la fonética moderna (cf. Jespersen, 1904).

(Como entender que en los primeros ejemplos no aparezca esta
parte pasiva del 6rgano y en éstos, anadidos como al acaso, si? Cuxac
(2004) ofrece una interesante interpretacion acerca de las incoherencias

15 Ver, por ejemplo, las descripciones que ofrece el primer tratado de fonética espafiola,
que Juan Pablo Bonet public6 en 1620 para ensefar a leer y hablar a los sordos (Pablo Bonet, 1620,

pp- 74y ss).
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y errores de Bébian (1825). Voy a resumirla asi: la mimographie fue un
proyecto que Bébian desarroll6 temprano, en sus primeros afos en la
escuela. Ya en 1817 publica un esbozo del sistema. En 1825 publicé su
segundo libro sobre el tema, presionado por el Consejo de Administracion
de la escuela. En este libro dice:

Por motivos ajenos al trabajo, me vi obligado a suspender este estudio
que se encontraba ya muy avanzado, y el deseo expresado en el acta
emanada de las sesiones del Consejo de administracion, me llevaron a
tomar la decision de dar a conocer el resultado de mis investigaciones
(Bébian, 1825, p. 7).

Es posible pensar, asi, que este libro contiene materiales que por afos
no habian sido revisados y que debieron prepararse rapidamente
para publicacion. Esto explicaria que la obra abunde en incoherencias:
caracteres y ejemplos no explicados o la mencionada limitacion en los
caracteres de la mano, por ejemplo. Bébian, con mucha probabilidad, no
tenia ya interés en el proyecto. Por eso insiste en que el sistema no ha sido
mas que imperfectamente esbozado: “Estoy consciente de las fallas de
este ensayo, pero sus rectificaciones quedan en manos de la dedicacion
y experiencia de los docentes, asi como de la participacion de todos los
amigos de los sordomudos” (Bébian, 1825, p. 35).

A proposito del parametro locacion (tab) en la obra de Stokoe
quiero hacer todavia una observacion. En el prologo que escribi6 para
la reedicion, en 1993, de su libro de 1960, afirma lo siguiente:

A diferencia de aquellos que han afiadido varios otros “parametros”
[esto se refiere principalmente a la separacion de dez en los parametros
“configuracién manual” “orientacién”, seguida por todos los lingiiistas
posteriores] y “rasgos” a los tres aspectos de locacion, configuracion
manual y movimiento, yo ahora incluso simplificaria ese analisis y
afirmaria que una sefia de una lengua de sefias, sea esta ejecutada
manualmente o no, inicamente tiene dos aspectos: qué estd actuando, y
qué hace [destacado de Stokoe].'® (Stokoe, 1993[1960], p. iii-iv).

16 Texto original: “... unlike those who have added several other “parameters” and
“primes” to the three aspects of location, handshape, and movement, I would now simplify even
that analysis and state that a sign of a sign language, whether it is manually executed or not, has
only two aspects: what is acting, and what it does.”
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No puedo reconstruir aqui la evolucion del pensamiento de Stokoe en las
tres décadas transcurridas entre la publicacion de su sistema de notacion
y la de este prologo. Sin embargo, es interesante ver el modo en que
Stokoe cuestiona aqui dos principios esenciales de su modelo de 1960:
la obligatoriedad del parametro locacion, por una parte, y el cardcter
exclusivo de la mano como articulador, por la otra. Esta afirmacion de
Stokoe, que acerca auin mas sus ideas a las de Bébian, no ha llamado
todavia la atencion de ninguin historiador.

El orden de aparicion de los “aspectos” de la sefia en la transcripcion

Si es valida mi interpretacion en el apartado anterior, las secuencias de
caracteres de la mimographie podrian ser: 6rgano articulador pasivo /
organo articulador activo - movimiento - expresion. No encuentro en los
textos de Bébian una explicacion sobre el orden que dio a los caracteres.
Pero es interesante compararlo con el que eligi6 Stokoe: “this order: tab,
dez, sig, is used throught this paper. Although it corresponds to no certain
time sequence in the occurrence of sign language phenomena” (Stokoe,
1993[1960], p. 47).

He argumentado antes que en la mimographie es posible encontrar
caracteres que refieren a emplazamientos (6rgano pasivo) del cuerpo
en relacion con los cuales se define el movimiento de la mano u otro
articulador (érgano activo). Estos dos elementos, que para Bébian
eran parte de uno solo, se presentan en el mismo orden que los
correspondientes parametros tab (locacion) y dez (configuracion manual)
en Stokoe. En la mimographie se escribe luego el movimiento, que en
Stokoe corresponde al pardmetro sig, y se escribe asimismo tras los dos
anteriores. Si hacemos abstraccion del hecho de que en Bébian puede
afiadirse auin otro elemento (la expresion), vemos que en ambos sistemas
se presentan los simbolos en un orden similar.

CONCLUSIONES

1) La mimographie si permite transcribir la mano o partes del cuerpo
como emplazamientos de la actividad de una sefia. Contrariamente a lo
afirmado por Cuxac (2004), la mimographie si dispone de convenciones
para marcar partes del cuerpo o de una mano como articuladores pasivos
(partes pasivas del drgano que articula). Estas se resumen en los tres
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ejemplos finales de la Planche I1I (Bébian, 1825). Una serie de acentos, que
se escriben encima del cardcter de la parte pasiva del érgano, identifican
a ésta como tal, y especifican el tipo de interaccion espacial existente
entre la parte activa y la pasiva.

2) La mimographie y el sistema de Stokoe presentan sus elementos
esenciales siguiendo secuencias similares. En la mimographie, los
caracteres que representan la parte pasiva se escriben antes de los que
representan la parte activa. Ambos caracteres corresponden al érgano
que articula. La secuencia de elementos reconocidos por la mimographie
puede escribirse entonces asi: (parte pasiva del 6rgano que articula)/
parte activa del 6rgano que articula- movimiento —(expresion facial).
Los elementos incluidos entre paréntesis son de aparicion potestativa,
dependen de la sefa transcrita. Segtn esto, en algunas transcripciones
de la mimographie aparecen ya los mismos tres elementos tab-dez-sig
definidos por Stokoe, exactamente en ese orden.

3) La mimographie y el sistema de Stokoe retinen bajo un mismo
“parametro” la informacion referida a la configuracion manual y la
orientacion. La mimographie espera todavia por un estudio en que se la
ponga en contexto con las ideas lingtiisticas de su época (Fischer, 1995).
Solo con tal estudio podremos comprenderla con justicia. Sin embargo,
creo no equivocarme al suscribir la existencia de paralelismos esenciales
entre la mimographie y el sistema de Stokoe, cuyo numero y calidad
permitirian pensar en la influencia directa de la primera sobre el segundo.
Podemos considerar que Stokoe retomo las ideas de Bébian y las present6
aun publico diferente, considerablemente cambiadas y mejoradas, bajo
otras concepciones cientificas y llevado por otros intereses. Sin embargo,
lo esencial del primero sigue reconociéndose en el segundo. Bébian lo
habia preconizado ya:

Aun cuando este ensayo solo haya servido para demostrar que la escritura
del gesto no es un intento quimérico, sentiré no haber perdido totalmente
mi tiempo y que habré abierto el camino para otra persona mas habil: el
bien llegara tarde o temprano'” (Bébian, 1825, p. 7).

17 Texto original : «Quand cet essai naurait servi qu’a prouver que l'écriture du geste n’est
pas une tentative chimérique je ne croirais pas avoir tout ‘fait perdu mon temps; j'aurais ouvert la
voie a un plus habile, et le bien arriverait tot ou tard».
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